Ek-1 Karayolu Tankerlerinin Alttan Dolum, Buhar Toplama ve Asir1 Dolumuna iliskin Teknik
Ozellikler

1. Kuplérler

1.1. Dolum adas1 dolum kolundaki s1v1 kupldrii asagida verilen tanima goére arag tizerinde bulunan 4 ing
API (101,6 mm) erkek adaptorle eslesebilen bir disi kuplor olmalidir:

- API Tavsiye Edilen Uygulama 1004 -Yedinci Basim, Kasim 1988.

MC-306 tank motor araglari i¢in alttan dolum ve buhar geri kazanimi (B6liim 2.1.1.1 — alttan dolum igin
kullanilan adaptor tipi).

1.2. Dolum adasi buhar toplama hortumu tizerinde buhar toplama kuplorii asagida verilen tanima gore
arag tizerinde bulunan 4 ing (101,6 mm) kam ve yivli (cam-and-groove) erkek adaptorle eslesebilen bir
disi kam ve yiv kuplor olmalidir:

- API Tavsiye Edilen Uygulama 1004 -Yedinci Basim, Kasim 1988.

MC-306 tank motor araglar1 igin alttan dolum ve buhar geri kazanimi (Bolim 4.1.1.2 — Buhar geri
kazanimi adaptorii).

2. Dolum Kosullar1
2.1. Normal s1v1 dolum oran1 dolum kolu basina dakikada 2 300 litre (azami 2 500 litre) olmalidir.

TS EN 13308 ve TS EN 13316 standartlarina uygun iiretilmis taban valflerine sahip tankerlerin bu
ozelligi sagladig: kabul edilir.

2.2. Terminal azami talepte caligirken buhar geri kazanim tinitesi dahil dolum adasi buhar toplama
sisteminin bubhar toplama adaptériiniin arag tarafinda 55 milibarlik bir maksimum karsi basing
olusturmasina izin verilir.

2.3. Maksimum tesis geri basinci 2.2°de belirtildigi lizere 55 milibar oldugunda b6lme P (basing) ve V
(vakum) valfleri araciligiyla hi¢ buhar salinmamasi saglanirken tiim onayli alttan dolum araglari
eszamanli olarak doldurulabilecek maksimum kompartman/bdlme sayisini belirten bir tanitim plakasi
tagiyacaktir.

Tanitim Plakasi i¢in CEN TR 15120 EK C kullanilabilir.
3. Arag¢ Topraklama Baglantis1 / Asir1 Dolum Tespiti

Dolum adasina, araca bagli oldugu zaman doluma olanak vermek i¢in arizaya karsi emniyetli bir izin
sinyali saglayacak bir asir1 dolum tespit kontrol iinitesi ile donatilmalidir.

3.1. Arag, bir 10-pinli elektrikli konektor araciligiyla dolum adasinda kontrol iinitesine bagli olmalidir.
Erkek konektor arag tizerinde takili olmalidir ve disi konektor dolum kontrol iinitesine bagli bir hareketli
uca (flying lead) ekli olmalidir.



3.2. Arag tizerindeki yiiksek seviye detektorler ya 2 kablolu termistor sensorii, 2 kablolu optik sensér, 5
kablolu optik sensor ya da arizaya karsi emniyetli olmasi kosuluyla uyumlu bir muadili olmalidir. (NB:
termistor bir negatif sicaklik katsayisina sahip olmalidir).

3.3. Dolum adast kontrol iinitesi hem 2 kablolu hem de 5 kablolu ara¢ sistemleri i¢in uygun olmalidir.
3.4. Arag, arag sasisi ile bagli olan 10 pinli erkek konektore bagli olan asirt dolum sensorlerinin ortak
geri doniis kablosu ile dolum adasina baglanmis olmalidir. Digi 10 pinlik konektdr, dolum adasinin

topraklamasina bagli olmasi gereken kontrol iinitesi ekine baglanmis olmalidir.

3.5. Tim onayl alttan dolum araglar1 kurulu asir1 dolum tespiti sensdriiniin tipini (6rnegin 2 kablolu
veya 5 kablolu) belirten bir tanitim plakasi (Ek-1 Madde 2.3) tasiyacaktir.

Tanmtim Plakasi igin CEN TR 15120 EK C kullanilabilir.
4. Baglantilarin Yerleri

4.1. Dolum adasindaki sivi dolum ve buhar toplama ekipmanlarinin tasarimi agagidaki ara¢ baglanti
sinirlamalarina gore olmalidir.

4.1.1. S1v1 adaptdrlerin merkez ¢izgisinin yiiksekligi maksimum 1,4 metre (yiiksiiz); minimum 0,5 metre
(yiiklit) olmalidir, tercih edilen yiikseklik 0,7 ila 1,0 metredir.

4.1.2. Adaptorlerin yatay araligi 0,25 metrenin altinda olmamalidir (tercih edilen minimum aralik 0,3
metredir).

4.1.3. Tim s1v1 adaptorler uzunlugu 2,5 metreyi asmayan bir kilif igerisinde bulunmalidir.

4.1.4. Buhar toplama adaptorii tercihen sivi adaptorlerinin saginda bulunmali, 1,5 metreyi asmayan
(yiiksiiz) ve 0,5 metre altinda olmayan (yiiklii) bir yiikseklige sahip olmalidir.

4.2. Topraklama/asirt dolum konektorii sivi ve buhar toplama adaptorlerinin saginda bulunmalidir ve
yiiksekligi 1,5 metreyi asmayacak sekilde (yliksiiz) ve 0,5 metrenin iizerinde (yiiklii) olmalidir.

4.3. Yukaridaki baglantilar sadece aracin bir tarafinda bulunmalidir.
5. Emniyet Baglantilar1 (Interlock)
5.1. Topraklama / Agirt Dolum Tespiti

Kombine topraklama/asirt dolum kontrol {initesi tarafindan izin verici bir sinyal verilmedik¢e doluma
izin verilmemelidir.

Bir asir1 dolum durumunda veya arag topraklama kaybi durumunda dolum adasindaki kontrol iinitesi
dolum adasinin dolum kontrol valfini kapatmalidir.

5.2. Buhar Toplama Tespiti

Buhar toplama hortumu araca baglanmamissa ve yer degistiren buharlar igin aragtan tesis buhar toplama
sistemine serbest bir gegis yoksa doluma izin verilmemelidir.



Ek-2 Buhar Dengeleme Sistemlerinin Kontroliine iliskin Kriterler
1. Tankerlerdeki Kilitleme Mekanizmasi

Kilitleme mekanizmasi tanker iizerinde asagidaki kosullarin saglandiginin emin olunmasi igin
bulunmalidir:

- Dolum baglamadan once tesisinin buhar geri kazanim sisteminin tankere dogru sekilde
baglandigimin ( tanker iizerindeki buhar toplama adaptdrii vasitasiyla),

- llgili tank bolmesine dolum baslamadan &nce buhar iletim vanasinin agik oldugunun.

Kilitleme mekanizmalar1 EN 13922” ye gore bir asir1 dolum engelleme sistemine bagl olmalidir ve
yukaridaki kosullar saglanmadan izin verici bir sinyal saglamamalidir.

2. Asir1 Dolum

Her tank bélmesine bir asir1 dolum 6nleme sensorii takilmalidir ve buhar iletim vanalarina s1vi dolumunu
onlemek icin CEN/TR 15120:2013 EK D’ ye gore set edilmelidir.

Tank bdlmelerine sensér boylarinin dogru ayarlanabilmesi amaciyla kapasite tayini yapilip bdlme
hacimlerin net bir sekilde belirlenmesi gereklidir. Kapasite tayini kalibre edilmis sayaglar ile
gergeklestirilmelidir.

3. Buhar Geri Kazanim Unitesi

Denetim ¢ercevesinde, buhar geri kazanim sistemi dolum adasindaki buhar geri kazanim kaplininden
baglanarak ilgili hatlar vasitasiyla mevcut buhar tankinin yani sira i¢ kilitleme cihazi bilesenlerine kadar
kontrol edilmektedir. Bu kontrol, asagidaki kontrol adimlarin1 kapsamaktadir:

Buhar kazanim konektorleri ve bilesenlerinin kontroli,

e Rubhsatlar, lisanslara bagli hitkiimlere uygunlugun kontrolii,
Denetimin bir pargasi olarak, devreye alma igleminden Once, hatlarin sizdirmazliginin 1 bar
seviyesindeki bir asir1 basing ile kontroli,

e Diizenli denetimlerin bir parcasi olarak, istendigi zaman sokiilebilen hatlarin sizdirmazlik
kontrolleri.

4. Tankerler
4.1. Karayolu Tankeri
Denetim esnasinda agagidaki islemler gerceklestirilmelidir.

1. Tiim servis ekipmanlarinin gérsel muayenesi,

2. Agsirt dolum sensorlerinin sivi temasi ve topraklama kaybi durumunda 10 pinli erkek konektor
vasitasiyla ariza sinyali verdiginin test cihaz ile kontrolii,

3. Buhar toplama adaptoriiniin buhar doniis hortumu ile birebir eslesmediginde10 pinli erkek
konektdr vasitasi ile ariza sinyali verdiginin test cihazi ile kontroli,

4. Kontrol iinitesinde emniyet butonu ¢ekilmediginde 10 pinli erkek konektdr vasitasiyla ariza
sinyali verdiginin test cihaz ile kontrolii,

5. Kontrol butonundan tahrik edildiginde taban valflerinin ve buhar iletim vanalarinin ¢aligmasinin
kontrolii,

6. Tiim buhar doniis hatlarin1 da kapsayan 0,055 bar ile 0,2 bar seviyesinde sizdirmazlik testi,



7. Basing/Vakum valflerinin ve varsa diger giivenlik valflerinin kontroli,
8. Monte edilmis konumda muayene etmenin miimkiin olmadig: tertibat ayr1 ayri deneye tabi
tutulmalidir.

4.2. Demiryolu Tankerleri
Denetim esnasinda asagidaki islemler gerceklestirilmelidir.

1. Tim servis ekipmanlarinin gérsel muayenesi,

2. Kontrol butonundan tahrik edildiginde taban valflerinin ve buhar iletim vanalarinin ¢aligmasinin
kontrolii,

3. Tim buhar doniis hatlarini da kapsayan 0,055 bar ile 0,2 bar seviyesinde sizdirmazlik testi,

4. Basig/Vakum valflerinin ve varsa diger giivenlik valflerinin kontroli,

5. Monte edilmis konumda muayene etmenin miimkiin olmadig: tertibat ayr1 ayr1 deneye tabi
tutulmalidir.



